Priloha €. 3.1 Protokol uréeni bodu technologii GNSS

Protokol uréeni bodu technologii GNSS

Lokalita (nazev): Katastralni izemi: Okres:
Hrad Vevefi 611778 Bystrc 582786 Brno
Zhotovitel: Protokol zpracoval: Dne:
Bc. llia Biriukov Bc. llia Biriukov 18.08.2022
l. Pristroje GNSS
PFijimace:
vyrobce: Trimble
typ: R4-3
Cislo: 5345446904
Antény : integrovand
vyrobce:
typ:
Cislo:
Il. Zaméreni (datum): 16.08.2022
Metoda: Pouzita stanice nebo sit: Pfistupovy bod:

RTK s VRS CZEPOS iIMAXG iIMAX3C-GG
Interval zaznamu: Elevac¢ni maska: Vyska antény vztazena k:

10° ARP (spodek zavitu)
na nové ur€ovanych bodech:

Minimalni observaéni Maximalni hodnota Nejmensi pocet
doba: 29 s|PDOP (GDOP): 2.84 | zaméfeni bodu: 2

1R Geocentrické souradnice

Zpracovatelsky program (nazev a verze):
Trimble General Survey, 2.80

Souradnice nepfipojeny/pfipojeny do:
pfipojeno do ETRS89

Kontrola pfipojeni:

V. Transformace do S-JTSK

Pouzit transformacni postup:
transformace s vypoétem mistnich transformacnich parametr(

Zpracovatelsky program (nazev a verze):

Trimble General Survey, 2.80

pocet stran:

Prilohy s jednotlivymi vystupy z aparatur a zpracovatelskych programu

s hodnotami zaznamenanymi aparaturou v pribéhu méreni 1

(Cislo bodu, vySka antény, vztazny bod antény, poéty druzic, hodnota PDOP nebo GDOP, €asy observaénich dob a dal$i udaje)

s nastavenim parametrd a s vysledky a charakteristikami pfesnosti po€etniho zpracovani vektor(

se souradnicemi identickych bodu pro transformaci spolu s odchylkami dosazenymi po transformaci

schéma rozlozeni identickych bodu
(ve vhodném méfitku nebo s uvedenim vzdalenosti mezi nimi v km)

s hodnotami odchylek dosaZenych na kontrolnich bodech pro pfipojeni geocentrickych soufadnic

vypocet vyslednych soufadnic nové ur€ovanych bodu a hodnoty dosazené na kontrolnich bodech pro
pfipojeni




Priloha ¢. 3.1 Protokol uréeni bodu technologii GNSS

PROTOKOL GNSS (RTK) MERENI

Mefil: llia Biriukov
Datum: 16.08.2022

Pristroj: Trimble R4-3, fw: 5.01, vyr. c.: 5345446904

Trimble General Survey SW: 2.80

Verze protokolu: 4.95

Souradnicovy systém: Pouzit transformaéni modul zpfesnéné globalni transformace Trimble 2018 verze 1.0 schvaleny CUZK pro
méfeni od 1.1.2018

Zoéna: Krovak_2018

Soubor rovinné dotransformace: KG2018

Vertikalni transformace

Model kvazigeoidu: CR2005

MERENE BODY

Cislo bodu Y X Z  Presnost PDOP Sit* Pocet Anténa Datum Zacatek Doba
XY Z sat.  vySka; od** méfeni méreni[s]

5002.1# 607918.169 1152782.726 278.998 0.022 0.028 2.20 1 VRS
4013.1 607912.213 1152807.527 279.398 0.021 0.025 2.45 1VRS
4011.1 607988.256 1152777.052 278.123 0.008 0.011 1.72 1VRS 200 SZ 17.08 13:36
4012.1 607918.899 1152781.989 279.040 0.015 0.019 2.06 1 VRS 200 Sz 17.08 13:41

8 200 Sz 17.08 13:31

8

10

8
4011.2 607988.274 1152777.064 278.127 0.011 0.015 1.82 3 iMAXG 12 2.00 Sz 17.08 15:30

8

9

12

200 sz 17.08 13:32

4012.2 607918.910 1152782.033 278.975 0.017 0.024 2.84 3 iMAXG 200 Sz 17.08 15:33
5002.2 607918.168 1152782.775 279.009 0.018 0.025 2.45 3 iMAXG 200 sz 17.08 15:34
4013.2# 607912.202 1152807.585 279.449 0.019 0.025 1.86 3 iIMAXG 200 sz 17.08  15:39

T
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* Bod méfen na: 1 VRS = Trimble VRS NOW CZ

2 =TOPNET

3 RTK = CZEPOS RTK a RTKS; 3 RTK3-MSM = CZEPOS RTK3-MSM,;

3 PRS = CZEPOS RTK-PRS; 3 FKP = CZEPOS RTK-FKP;

3 MAX = CZEPOS VRS3-MAX; 3 iMAX = CZEPOS VRS3-iMAX;

3 MAXG = CZEPOS VRS3-MAX-GG; 3 IMAXG = CZEPOS VRS3-iIMAX-GG;

3 CMR = CZEPOS VRS3-IMAX-GG_CMR; 3 CMR+ = CZEPOS VRS3-IMAX-GG_CMR+;
4 = GEOORBIT
5 = ostatni
** \/ySka antény méfena od: FC = fazového centra; SZ = spodku zavitu; SN = stfedu narazniku
Hodnoty PDOP oznacené * jsou mimo nastavenou toleranci: 7.00
Hodnoty s RMS oznacené # jsou mimo nastavenou toleranci: 40.00
Body oznacené ! NoFix ! pfed Cislem bodu nebyly pfi méfeni Fixovany!



